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EM-170 DC-MOOTTORIOHJAIN 12-24V 1.5A

OMINAISUUDET:

» 4-quadrantti ohjain
 kontrolloitu suunnanvaihto
e jarrutus

* aseteltava virtaraja

* kiithdytys- ja pysaytysrampit
* asettelu dip-kytkimin

* EMC-testattu

EM-170 on moottoriohjain pienille DC-moottoreille, neli-quadrantti ohjaimena, silla on mahdollista ajaa joustavasti
DC-moottoria eri nopeuksilla, vaihtaa suuntaa ja jarruttaa. Paateaste toimii PWM-periaatteella ja omaa hyvan

hyodtysuhteen.

Nopeuden asetusarvo annetaan janniteviesting, moottorin jannite on takaisinkytketty, eli kayttdjannitteen muutokset
eivat vaikuta moottorin nopeuteen. 10V reguloitua apujannitelahtdd voidaan kayttaa saatopotentiometrin referens-
sijannitteeksi. Nopeuden muutosnopeutta voidaan rajoittaa kiihdytys- ja hidastusrampeilla, joista jalkimméainen on
poiskytkettavissa kun halutaan nopeaa jarrutusta. Ohjaimessa on erillinen tulo esiaseteltavalle 2-nopeudelle, joka
voidaan aktivoida erikseen, taméa on hyo6dyllinen paikoitussovelluksissa. Virtaraja rajoittaa moottorin ottamaa
maksimivirtaa, se asetellaan dip-kytkimin. Ohjaimen kontrollitulot toimivat positiivisella (NPN) logiikalla. Laite on
EMC-testattu teollisuusymparistoon.
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KAYTTOONOTTO EM-170 korkeus 25mm | -
Kayttojannite suodatettu 12-35VDC @ 32mm
rippeli < 20% taydella kuormalla. \ O of f
HUOMIO ! vaara napaisuus voi rikkoa laitteen DDUDDDDH
HUOMIO ! laitteessa ei ole omaa sulaketta 30mm 1 8/9S¥%€21 Jon
ASETUKSET JA KYTKENTA EM-170
Kytke moottori ja virtalahde jannitteettdmina 60mm ﬁieté’lfsaz”’"
laitteeseen. Tee ohjauskytkennat valmiiksi. y
Asettele virtaraja ja ramppiaika sovellukseen Shunt vastukset it
vileai molex-liitin
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Nopeuden asetusarvo 0-10V vastaa moottorin ‘ 56mm
jannitetta 0-25V, eli jos kaytetdan 12V kaytto-
jannitetta asetusarvo 0-5V antaa 0-12.5V
moottorijannitteen. SlEISISIEISISIEIE]E
2-nopeuden asetusarvo annetaan molex- tjefsj4)sjefzs18]9]1o
liittmen kautta, sen skaalaus on sama kuin [ T T S SO S R B B
varsinaisen nopeustulon, jos 2-nopeutta ei %
tarvitse, trimmi voidaan jattaa pois.
Nopeudensaatopotentiometrin suositusarvo sulake o
on 2-50kohm samoin kuin 2-nopeuden @ g 2 2 = 33
saatotrimmin, 56 6 % 3°
3 3 > 38 o
Kontrollituloilla ohjataan laitetta, se voidaan 24V v s h g
tehda kytkimilla, janniteella tai logiikan NPN- 2
lahdailla. Tulot tulkitsevat yli 4V jannitteen &
kaskyksi, tuloihin voidaan maksimissaan S
antaa 30V jannitteen. HU?'\S- yndellashunt o
Eteen-kasky kaynnistaa moottorin eteenpain. vastuksefla arvot puoiittuva S
Taaksu-kasky kaynnistda moottorin taaksepain virtaraja / A
Eteen-kéaskyn ollessa jo p&alla muuttaa taakse- dip-kytkimet 1-4
kasky moottorin suunnan taaksepain. v o1
2-NOP vaihtaa nopeuden asetusarvoksi molex- 02 off
tulon. Huomaa etta 2-NOP kasky myds kaynnis- ;
taa moottorin eteenpain vaikka muita kaskyja 0.3 aoo
ei esiinny. 3 -
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ESIMERKKI 1 ESIMERKKI 2
Nopeudensaato potentiometrilla Nopeudensaatd jannitteella 0-10V
2-nopeudensaato erillisella trimmilla 2-nopeudensaato erillisell4 trimmilla
Ohjauskaskyt kytkimilla Ohjauskéaskyt 4-30Vdc kaskyin
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