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EM-240 HARJATTOMAN DC-MOOTTORIN
OHJAIN 12-24V 1.5A

OMINAISUUDET:

 Hall-anturi moottoreille

» Suora tai takaisinkytketty ohjaus
» Kontrolloitu suunnanvaihto

e Jarru

» Aseteltava virtaraja

» Aseteltavat start- ja stop-rampit
* Asettelu dip-kytkimin

* EMC-testattu

EM-240 on moottoriohjain pienille harjattomille DC-moottoreille, Ohjain sopii kolmikaamisille hall-anturi moottoreille.
Laiteessa on kaksi toimintapaa. Suorassa ohjauksessa moottorin jannite on verrannollinen asetusarvoon ja
moottorin kaytds samanlainen kuin harjallisen DC-moottorin. Takaisinkytketyssa ohjauksessa hall-antureiden
pulsseja kaytetdaan myos moottorin nopeuden takaisinkytkentdan ja saavutetaan tarkka asetusarvoon verrannollinen
pyorimisnopeus. Kummallakin tavalla moottoria voidaan ajaa eri nopeuksilla, vaihtaa suuntaa ja jarruttaa. Paateaste
toimii PWM periaatteella ja omaa hyvan hy6tysuhteella.

Nopeuden asetusarvo annetaan janniteviestind. Vakavoitua apujannitelahtda voidaan kayttaa saatdépotentiometrin
referenssijannitteend. Nopeuden muutosnopeutta voidaan rajoittaa kiihdytys-ja hidastus-rampeilla, joista jalkiméinen
on poiskytkettavissa kun halutaan nopeaa jarrutusta. Ohjaimessa on erillinen tulo esiaseteltavalle nopeudelle-2,
joka voidaan aktivoida erikseen, tima on hyddyllinen paikoitussovelluksissa. Virtaraja rajoittaa moottorin ottamaa
maksimivirtaa, se asetellaan dip-kytkimin. Ohjaimen kontrollitulot toimivat positiivisella ( NPN ) logiikalla. Laite on
EMC testattu teollisuus ymparistoon.

TEKNISET TIEDOT

EM-240 LOHKOKAAVIO

KayttOjannlte 12-35v é 5V/ 10mA
Virrantarve max 2A 10 REGUL.
Lepovirta 20mA 6 é__L
LahtOJa_nnlte 0-32v | Taaksepam (SUUNNAN VAIHTO)
Moot. kierrosluku max. 18000rpm °C
Lahtovirta 1.5A jatkuva , (\}
2A (10s) :
Virtarajat 0.2,0.3,0.4, 0.5, 0.6 o &y NoPEUs 10510109 -
0.7,0.8,09,1,1.1,1,2 ortues AL [ ] vomm =
1.3,14,15,1,7ja2A 94)—
Ramppiajat 0,0.1,0.2,0.3,0.5 | NOPEUS-2 ASETUS .
0.7, 1.0, 1.5s | o [
Asetusarvojannite 0-10V tai 0-5V ( Rin 100k ) | oo | SARTO ASTE
Kontrollijannitetasot 0-1V ="off" 4-30V="on" RAA O
Kontrollitulot 10kohm | oo——
Apujannitelahto 5V (max. 10mA) VT — |
Toimintataajuus 16kHz | e o] |
Mitat 60x60x20mm RAMPPI 070 M viRRAN- \
Kéyttblampbtila 0-60°C | SUORA/ o~o— || MTaus
EMC EN-50081 ja EN-50082-2 | s | |
Mitat 60x60x20mm | 0sviolov \
Paino 3%
[ ]
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Kayttojannite suodatettu 12-35VDC <
rippeli < 20% taydella kuormalla. % —
HUOMIO ! vé&ara napaisuus voi rikkoa laitteen fod _ o wt
HUOMIO ! laitteessa ei ole omaa sulaketta SoEEzeE
] z99hzid
ASETUKSET JA KYTKENTA KORKEUS 20mm \L

|

Kytke moottori ja virtaldhde jannitteettdmina ) 3.2mm $
laitteeseen. Tee ohjauskytkennét valmiiksi. somm ofelspsfofs
Asettele ohjaustapa, virtaraja ja ramppiaika =
sovellukseen sopiviksi. 60mm
Suorassa ohjauksessa moottorin kierrosluku c &
laskee kuormitettaessa, kun taas vastakytke- ° o
tyssa kierrosluku pysyy vakiona, kunnes virta- = —
raja rajoittaa momenttia, eli suorassa ohjauk- o —
sessa moottorin jannite on suhteessa asetus- 60mm EM-240 —
arvoon ja vastakytketyssa taasen kierrosluku. o —
Allaolevasta taulukosta néhdéan asetusarvon Q%
verrannollisuus moottorin jannitteeseen tai kier- g m—
roslukuun ohjaustavasta riippuen. f%
Nopeus-2 asetusarvo annetaan molex- Semm
liittimen kautta, sen skaalaus on sama kuin oxit
varsinaisen nopeustulon, jos nopeutta-2 ei - molex-itin
tarvitse, trimmi voidaan jattaa pois.
Nopeudensaatopotentiometrin suositusarvo e 1l12l13l14l1sl 16l 17] 18
on 2-50kohm samoin kuin 2-nopeuden O 0 n2 5V
saatotrimmin. NOPEUS-2

Kontrollituloilla ohjataan laitetta, joka voidaan
tehda kytkimilla, janniteella tai logiikan NPN-
|ahdailla. Tulot tulkitsevat yli 4V jannitteen
kaskyksi, tuloihin voidaan maksimissaan
antaa 30V jannitte.

Eteen-kasky kaynnistaa moottorin eteenpain.
Taakse-kasky kaynnistad moottorin taaksepain irtaraia / A
Eteen-kaskyn ollessa jo paalla muuttaa taakse- ‘é'ip_akr;’{fimet 14
kasky moottorin suunnan taaksepain.
Nopeus-2 péélle vaihtaa nopeuden asetusarvo-
ksi molex-tulossa olevan jannitteen.
kontrollijannite ja nopeuden asetusarvo on
iimoittu OV gnd:n suhteen ( pin 6 )
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ESIMERKKI 1 ESIMERKKI 2
Nopeudensaato potentiometrilla Nopeudensaato jannitteella 0-5 tai 0-10V
2-nopeudensaato erillisella trimmilla 2-nopeudensaato erillisella trimmilla

Ohjauskaskyt kytkimilla Ohjauskaskyt 4-30Vdc kaskyin



